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OBJETIVOS

Brindar la comprension y el manejo de los distintos mecanismos de
generacion y transformacion de energia, como asi también de
automatizacion, regulacién, control, indicacion y registro, que intervienen en
los productos industriales y de consumo y en las areas de la mecanica, la
hidraulica, la neumatica, Ia electricidad y la electrénica.

Presentar los componentes electronicos basicos de interfase con el hombre,
los sensores y actuadores basicos de tipo electronico y ejercitar su manejo.

Introducir al diseno de productos programables.

Manejar. mecanismos, capacita al disenador para definir el producto sin

necesidad de consulta previa, dejando la misma para la etapa de concrecion
definitiva.

CONTENIDOS
1 - MECANISMOS DE BARRAS

Traslacion.

Rotacion.

Rototraslacion.

Sistemas articulados para describir trayectorias dadas.

2 - MECANISMOS DE LEVAS

Diserio de levas de disco con seguidor puntual.

Diseno de levas de diszo con seguidor a rodillo.

Diseno de levas de disto con seguidor plano.

Diseno de levas cilindricas.

Diseno de levas con distintos tipos de aceleracion en el movimiento del
seguidor.

Analisis de las velocidades de las levas.

Disefo de levas con seguidor oscilante.

Diseno de levas combmadas para obtener cualquier trayectoria.

3 - SOPORTES DE EJES

Bujes.
Rodamientos.

4 - ACOPLAMIENTOS

% Acoplamientos fijos.
Acoplamientos moviles.
Embragues.



Acoplamientos hidraulicos.
5 - FRENOS

Frenos de cinta.
FFrenos de zapata.
Frenos de disco.
Frenos hidrodinamicos.

6 MECANISMOS PARA OBTENER MOVIMIENTOS INTERMITENTES Y
ALTERNATIVOS

Mecanismo de Biela - Manivela.
Mecanismo de Cruz de Malta.
Mecanismo:de Trinquete.

7 - ENGRANAJES

Engranajes rectos.

Engranajes helicoidales.
Engranajes conicos.

Tornillo sin fin - rueda helicoidal.
Relaciones de transmision.
Trenes de engranajes.

Cajas de velocidad.

8 - MECANISMOS PLANETARIOS Y DIFERENCIALES

Ruedas planetarias simples.

Mecanismos planetarios de inversion.
Cambiador de velocidades epicicloidal.
Mecanismo diferencial propiamente dicho.

9 - MANDOS POR FRICCION Y POR CADENA

Mandos por correa plana.

Mandos por correa en V"

Mandos por ruedas cilindricas y conicas.
Mandos por ruedas y cadenas.

10 - MANDOS HIDRAULICOS

‘Principio de Pascal.

Ecuacién de Bernouilli.

Bombas - tanques - fluidos - tuberias - accesorios - acumuladores - valvulas
- manometros - actuadores.

Circuitos.

LN



11 - MANDOS NEUMATICOS

Tratamiento del aire comprimido.

Compresores tanques t{uberias accesorios valvulas
actuadores.

Circuitos.

manometros

12 - MANDOS ELECTRICOS

Principios del electromagnetismo.

Motores eléctricos llaves fusibles relays contactores termostatos
presostatos - células fotoeléctricas - fines de carrera.
Circuitos.

Mandos de C.C. Fuentes
P.L.C. - Confroladores Logicos Programables.

13 - UNIDAD ELECTRONICA

Teclados matriciales. Clasificacion. Materiales. Confiabilidad.

Indicadores luminosos LEDs. Distintos tipos.

Paneles digitales. Clasificacion. Caracteristicas.

Interruptores de panel. Clasificacion.

Pulsadores de panel. Clasificacion.

Dispositivos emisores de sefales audibles. Buzzers. Clasificacion.
Baterias. Clasificacion.

Celdas solares. Clasificacion. Ejemplo de aplicacion.

Motores Paso a Paso. Principio de funcionamiento. Caracteristicas {écnicas.

Motores de C.C. de iman permanente. Principio de funcionamiento.
Caracteristicas técnicas.

Solenoides. Principio de funcionamiento. Caracteristicas.
Sensores de luz, de presion, de humedad, de gases, de posicion.
La logica aplicada a la programacion de un producto. Analisis de productos.

BIBLIOGRAFIA

Analisis y Proyecto de Mecanismos. Deanelent (Ed. Reverté).
Circuitos Neumaticos. Konrad Ziesling (Ed. Blume).

Disefno de Elementos de Maquinas. Aguirre (Ed. Trillas).

Manual del Disefio Mecanico. Shigley & Mitchell (Ed. Mc Graw - Hill).
Manual de Soluciones Industriales. Douglas
Hispanoamericana).

Tecnologia de los Circuitos Hidraulicos. (Ed. CEAC).
‘Teoria de Maquinas y Mecarg’smos. Shigley & Huicker (Ed. Mc Graw - Hill).

C. Greenwood (Ed.

!REGLAMENTO DE CURSADA

Aprobacidon de examenes parciales y trabajos practicos.
Aprobacion de examen final.



CRITERIO DE EVALUACION

Aprobacion con cuatro puntos.

GUIA DE TRABAJOS PRACTICOS

TP1

TP2

TP3

TP4

TPS

TP6
TP7
TP8
TP9

TP10

TP11

TP12

TP13
TP14
TP15

TP16

TP17

N
TP18

Disero de un Mecanismo de Biela - Manivela.

Diseno de un Mecanismo de Barras para transformar un movimiento de
rotacion en un movimiento de.rotacién sectorial alternativo.

Disenar un pantografo.

Disenar un Mecanismo de Barras para transformar un movimiento de
rotacion en un movimiento de rototraslacion.

Disefiar un Mecanismo de Barras para transformar un movimiento de

rotacion en un movimiento rectilineo alternativo no alineado con el
centro de rotacion.

Analisis de un movimiento de rotacion.

Diseno de una Leva Radial para una ley de movimiento requerida.
Diseno de un Variador de Velocidad a rodillos de friccion cénicos.
Resolucion de una transmision por un par de engranajes cilindricos.

Resolucion de un Reductor de Velocidad por varios pares de engranajes
cilindricos.

Idem incluyendo engranajes conicos y engranajes con dentado interior
g

Resolucion de un Reductor de Velocidad con Sistema de Engranajes
Planetarios.

Calculo de un eje a la flexotorsion.

Calculo resistente de un engranaje.

Diseno de una transmision por correas en *V "
Diseno de un Circuito Neumatico accionado mecanicamente vy
eléctricamenle.

Resolucion de Circuitos Eléctricos.

Diseno de un Circt;ifo Neumatico accionadopor. PLC.



TP19 Diseno eléctrico de teclado matricial conectado a un display de LEDs.

TP20 Seleccion de componentes eléctricos y electronicos para resolver un
problema dado en un producto.



